ALARMTECH~

7  Systemy

Manipulator LCD
Klawiatura, LCD,4wej Sci a,

Ul 242

OPIS

Manipulator UI242 jest modutem wykonanym jako

komorka sktadowa agentowego systemu roju. System

roju budowany jest z modutéw-komaérek posiadaja-

cych ceche autoidentyfikacji, autokonfiguracji i samo-

naprawiania. Ul242 wyposazony jest w nastepujace

zasoby:

 Wyswietlacz LCD 2x16 znakdow

| Podswietlana inteligentna klawiatura

i 4 programowalne linie wejSciowe przystosowane
do pracy w dowolnej konfiguracji (NO, NC, EOL,
2EOL, 3EOL) — linie EOL moga pracowac z rezystan-
cjami 1k, 2.2k, 3.3k, 4.7k, 5.6k

9 2 wyjscia przekaznikowe

Ul242 moze by¢ zastosowany w systemie roju o do-

wolnej topologii. Wszystkie zasoby w systemie s3

wspotdzielone przez inne komaérki, a ich funkcje moz-

na dowolnie programowaé. RGj moze zawiera¢ do-

wolng ilos¢ manipulatoréw.

U242 moze tez pracowac jako samodzielny modut o 4

wejsciach i 2 wyjsciach.

Modut jest wyposazony w diagnostyczne diody LED.

Stan logiczny (normalny, naruszenie, sabotaz) dowol-

nej linii wejSciowej jest pokazywany zielong diodg

LED. Stan wyjs¢ przekaznikowych jest pokazywany

czerwong diodg LED.

CECHY

9 16 pozycyjna klawiatura z selektywnym podswie-
tlaniem

1 Wyswietlacz alfanumeryczny 2x16 znakéw z pod-
Swietlaniem

9 4 programowalne linie wejsciowe — o mozliwosci

pracy kazdej linii w innej konfiguracji

2 programowalne wyjscia przekaznikowe

2 porty CAS (CommunicatiorAnd-Supply

Gtosnik piezoelektryczny

Diagnostyczne diody LED wyswietlajace stany linii

wejsciowych i wyjsciowych na ptytce

Autokonfiguracja systemu i komorki

Autoprogramowanie wstepne linii wejsciowych

Wysoki poziom integralnosci i bezpieczenstwa

Uproszczone okablowanie — tgczenie modutow przy

uzyciu 4 przewodow

I Dtugosc taczy pomiedzy modutami do 400m

1 Redukcja kosztéw okablowania

ZASTOSOWANIA

' Manipulator sterujacy i programujacy system roju z
4 liniami wejsciowymi i 2 wyjsciami przekazniko-
wymi

T Lokalny autonomiczny modut do matych systeméw
alarmowych i automatyki z 4 liniami wejsciowymi i
2 wyjsciami przekaznikowymi
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1. ZASOBY

Podstawowym przeznaczeniem manipulatora Ul242

jest sterowanie i wySwietlanie stanu systemu roju. Do

komunikacji operatora z systemem stuzy inteligentna

podswietlana klawiatura oraz wyswietlacz LCD. Mani-

pulator moze by¢ tez uzyty do programowania syste-

mu roju.

Manipulator moze by¢ umieszczony w dowolnym

miejscu roju, dowolna jest tez ilos¢ manipulatorow

pracujgcych w jednym systemie.

Manipulator Ul242 moze tez pracowac samodzielnie

jako modut logiczny spetniajgcy funkcje matego sys-

temu alarmowego i sterujgcego. Umieszczony w sys-

temie rozszerza jego mozliwosci o nastepujace zaso-

by:

9 Interfejs uzytkownika zbudowany z 16-pozycyjnej
klawiatury i wyswietlacza LCD 2x16 znakow

9 4 indywidualnie programowalne linie wejSciowe Z1
do Z4 przeznaczone do pracy w dowolnej konfigu-
racji (OFF, NC, NO, EOL, 2EOL, 2EOL NO, 3EOL)

9 Linie w konfiguracji EOL i 2EOL mogg pracowac z
rezystancjami 1k, 2.3k, 3.3k, 4.7k i 5.6k — kazda li-

Detekcja otwarcia obudowy

Port CAS

Zworka konfiguracyjna S1
Zworka konfiguracyjna S2

2. INSTALACIA

Modut powinien by¢ zasilany przez ztacza (+) (-) portu
CAS napieciem 10..15 VDC. Zrédtem zasilania moze
by¢ inna komérka aktywna z wbudowanym zasilaczem
lub zasilacz stabilizowany z podtrzymaniem. Modut
mozna podtaczy¢ do komoérek sasiednich poprzez por-
ty CAS. W tabeli podano budowe kabla tgczacego por-
ty CAS komorek.

Przy wyborze kabla nalezy uwzgledni¢ wielko$¢ pradu
zasilania danej komérki i innych komdrek zasilanych w
danym segmencie. Zalecane jest stosowanie kabla z
dwiema skretkami:
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nia moze pracowac z innymi wartosciami rezystan-
cji

T Na linii typu EOL, 2EOL mozna umiesci¢ do 10 de-
tektoréw w petli

T 2izolowane galwanicznie wyjscia przekaznikowe
OR1i0R2 (C, NC, NO)

I Sygnalizacja stanu linii wejsciowych - zielone diody

LED Z1 do Z4 na ptytce sygnalizujg logiczne stany li-

nii: normalny, naruszony, sabotaz

Sygnalizacja stanu wyjs¢ (czerwone diody LED)

1 7¢6fta dioda LED typu HB wyswietlajaca stan mo-

dutu (faza konfiguracji, adres, btad kodu, tryb ope-

racyjny)

9 2 porty CAS — do zasilania modutéw i komunikacji z
innymi komadrkami systemu

9 zZworki konfiguracyjne S1, S2

9 Przetgcznik wykrywajacy otwarcie obudowy

9 Gtosnik piezoelektryczny

UI242 jest wyposazony we wtasng pamiec do rejestra-

cji zdarzen o pojemnosci 128kb.
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Dioda LED , heart-beat”

Diagnostyczne diody LED: J

9 Stan wejs¢
9 Proces autokonfiguracji
9 Diagnostyka

Wejscia
T 1para:(-)i(+)
M 2para:AiB
CAS port CAS port Sygnat
() () Wspélna masa (COM)
(+) (+) Zasilanie +10 to +15 VDC
A A Protokdt CAS
B B Protokot CAS

Detektory i inne moduty wspdtpracujgce z modutem
nalezy podtaczy¢ do odpowiednich wejs¢ i wyjs¢
zgodnie z przeznaczeniem i opisem w ponizszej tabeli.
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3. TRYBY OPERACYINE

Komédrka po wtaczeniu napiecia zasilania sprawdza
poprawnos¢ swojej struktury wewnetrznej a nastep-
nie otoczenia. Po stwierdzeniu poprawnosci struktur
DNA (Digital Noak Authentication, okreslajacych spo-
s6b wspdtpracy z otoczeniem, komodrka przechodzi do
trybu operacyjnego nominalnego wykonujac przewi-
dziane programem operacje. Detekcja btedu spowo-
duje izolacje danej komdrki w roju - pozostate komér-
ki przestang sie z nig komunikowac. Cyfrowy ,system
immunologiczny roju” spowoduje, ze wszystkie ko-

Tryby pracy
komarki

Zafaczenie
zasilania

Sprawdze- BtAD

nie DNA

BtAD

Tryb detekcji

_ | Tryb operacyjny
i nominalny

bt edd

1 T
o4 v
: Samonaprawianie,
| Sprawdzenie DNA
]
]
1
1
L

Start
autokonfiguracji

OK Tryb autokonfiguracji BtAD

Stworzenie nowego DNA

4. AUTOKONFIGURACIA

Kazda komodrka powinna przej$¢ procedure przed roz-
poczeciem pracy bez wzgledu na to czy pracuje samo-
dzielnie czy w roju. W czasie autokonfiguracji komorka
identyfikuje swoje otoczenie i nawigzuje wspodtprace
ze znalezionymi komdrkami sgsiednimi lub wytacza
nieuzywane porty.

Do konfiguracji komorki wykorzystywane sg zworki S1
I S2. Komoérka moze pracowac¢ w rojach o réznej li-
czebnosci i topologii — w skrajnym przypadku réj moze
sie sktada¢ tylko z jednej komdrki. Konfiguracja roju
jest catkowicie automatyczna i powinna zosta¢ zaini-
cjowana przy pomocy jednej zworki S1 w jednej z wy-
branych komodrek tworzonego roju. Aby uruchomié
autokonfiguracje roju nalezy:
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OR1-NO L.
- - Przekaznik OR1,
Port Oznaczenie | Opis OR1-NC .
, styki NO, NC, C
(-) Wspdlna masa Wyjécia OR1-C
CAS1 (+) Wejscie zasilania modutu OR2-NO L.
Przekaznik OR2,
CAS2 A Symet tacze k ikacyj OR2-NC styki NO, NC, C
B ymetryczne tacze komunikacyjne OR2-C yl , NC,
Z1 Wejscie linii detektoréow 1 Kazde wyjscie ORi jest wyposazone w punkt testujacy
22 Wejscie linii detektoréw 2 Ti umozliwiajacy chwilowg aktywacje wyjscia do celdw
Wejscia |73 Wejscie linii detektoréw 3 testowych. Nalezy w tym celu zewrze¢ dwa punkty w
z4 Wejscie linii detektoréw 4 odpowiednim polu testowym Ti (i=1....4).
coM Wspdlna masa

morki roju rozpoczng wyswietlanie adresu niespraw-
nej komorki lokalizujagc uszkodzenie a uszkodzona
komorka rozpocznie wyswietlanie kodu btedu identy-
fikujac rodzaj niesprawnosci.

Naprawa komorki i znikniecie btedu umozliwia wyko-
nanie procedury samonaprawy roju. Po stwierdzeniu
poprawnosci DNA uszkodzona komérka jest przyjmo-
wana z powrotem do roju.

Wszystkie tryby sg identyfikowane odpowiednim
Swieceniem z6ttej diody HB (HeartBeal.

Tryb operacyjny nominalny

Dioda HB Diody Z1...28 | Stan wejscia
_— Normalny
— _»  Naruszony
J-l M Sabotaz

I,

Krdtkie btyski
,bicie serca”

Diody 01..04 | Stan wyjécia

_— Wytaczone

|__N

Trybaut okonfiguracji i

a1,

Mruganie 2-fazowe

Wiaczone

Zielone diody LED Z4...Z1
wyswietlajg binarny adres
komorki w postaci 2 potbajtéw

Trybdet ekcj i

nnannam,

Mruganie 1-fazowe

bt edy

Zielone diody LED Z4...Z1
wyswietlajg binarny kod btedu

I Upewni¢ sie, ze zworka S1 jest wtozona (wtozyc je-
zeli jest wyjeta)

T Wyjac¢ zworke S1 na czas ok. 3 sekund

T Witozy¢ ponownie zworke S1

Procedura autokonfiguracji po wykonaniu pokazuje na

diodach diagnostycznych adres komorki w kodzie bi-

narnym. Komodrka, w ktérej procedura autokonfigura-

cji jest inicjowana, otrzymuje zawsze ostatni, najwyz-

szy adres. Adres ten jest rowny ilosci komérek znajdu-

jacych sie roju.

Zworka S2 okresla tryb pracy portéw CAS niepodta-

czonych do innych komédrek systemu roju. Porty te

znajduja sie na skraju systemu roju i w zaleznosci od

stanu zworki S2 pracujg w nastepujacych trybach:
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9 Zworka S2 wtozona — nieuzywane porty CAS w ko-
marce pracujg w trybie pasywnym na nastuchu.
Mozna do nich podtgczy¢ programator.

9 Zworka S2 wyjeta — nieuzywane porty CAS wyta-

czone. Jest to tryb zapewniajgcy wysoki poziom
bezpieczenstwa systemu — brzegowe porty CAS sg
catkowicie nieaktywne i nie reagujg na jakiekolwiek
transmisje.

5. AUTOPROGRAMOWANIE

Po zakonczeniu procedury autokonfiguracji komaorka
przystepuje do rozpoznania rodzajow konfiguracji linii
dotaczonych do poszczegdlnych wejsé. Celem jest au-
tomatyczna identyfikacja typu linii i wstepne progra-
mowanie linii. Jedynie podstawowe typy linii moga
by¢ rozpoznane automatycznie:

9 NO (tak bedzie tez rozpoznana linia nieuzywana)

T NC

9 2EOL/NC

W przypadku linii 2EOL/NC poprawnie bedg rozpo-
znane linie uzywajgce jednej z wymienionych rezy-
stancji:

6. DANE TECHNICZNE

Obudowa:

Srodowisko pracy:

Napiecie zasilania VDC:

Prég alarmu niskiego napiecia:
Pobér pradu przy 12V DC:
Wyswietlacz:

Klawiatura:

llos¢ niezaleznych linii wejsciowych:
Konfiguracja linii wejsciowych:

Rezystancje w konfiguracjach EOL:

Rezystancje w konfiguracjach 2EOL/NC:
Rezystancje w konfiguracjach 2EOL/NO:
Rezystancje w konfiguracji 3EOL/NC:
Maksymalna ilo$¢ detektoréw na petli EOL:
Maksymalna ilo$¢ detektorow na petli 2EOL/NC
Maksymalna ilo$¢ detektoréw na petli 2EOL/NO
Maksymalna ilo$¢ detektoréw na petli 3EOL/NC
Konfiguracje rozpoznawane automatycznie:

llo$¢ niezaleznych wyjs¢:

Parametry przetgczania wyjs¢ przekaznikowych:
llo$¢ portow CAS:

Wielkos$¢ pamieci wewnetrznego rejestratora zdarzen:
Typy modutdw wspotpracujacych przez port CAS:
Wymiary :
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Port CAS na nastuchu Port CAS wyfaczony

S2 wyjeta

v

1 1k, 2.2k, 3.3k, 4.7k, 5.6k — przy czym rézne linie
2EOL/NC mogga uzywac innych wartosci rezystancji
Warunkiem poprawnego wykonania procedury auto-
programowania wstepnego jest zapewnienie normal-
nego (nienaruszonego) stanu linii w czasie trwania
procedury.
Po wykonaniu procedury diody LED zwigzane z po-
szczegllnymi wejsciami pokazujg logiczny stan linii:
normalny, naruszony lub sabotaz. Wszystkie nastawy
linii okreslone podczas autoprogramowania mogg zo-
sta¢ zmienione przy pomocy programatora systemu.

plastikowa obudowa z metalowym panelem czoto-
wym z mozliwoscig mocowania na szynie DIN
-109C...+552C, RH do 90%, bez kondensacji
10..15VvDC

>7.5V (£10%)

ok. 80 mA

LCD, 2-rzedowy, 2x16 znakdw, z podswietlaniem
16 klawiszy: 10 klawiszy numerycznych, 4 kursory,
klawisz akceptacji, klawisz funkcyjny

4 programowalnych

OFF, NO, NC, EOL, 2EOL/NC, 2EOL/NO, 3EOL, edyto-
walna — programowane niezaleznie dla kazdej linii
R =1k, 2.2k, 3.3k, 4.7k, 5.6k

2xR, R = 1k, 2.2k, 3.3k, 4.7k, 5.6k

2x1.1k

2x2.2k jak w 2EOL + 4.7k (antymasking)

10

10

1

1

NO, NC, 2EOL/NC (1k, 2.2k, 3.3k, 4.7k, 5.6k)

2 wyjscia przekaznikowe

30V/1A

2

128kb

wszystkie typy komodrek z portem CAS

110x 180 x 43 mm (W x H x D)
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